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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolhe

1.2. Zakres Specyfikacji.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.3. Zakres robot ohjtych Specyfikaaj.
W ramach prac remontowych przewiduje sastpujacy zakres robot:

Opakowanie i transport do miejsca manta

Dostarczenie wszystkich rysunkow, oblitzepisow i schematow pgizen w
celu uzyskania zezwolenia niezimego do wjczenia dwigu

— Nalezace bezpérednio do dwigu tabliczki i napisy, zgodnie z
obowigzujacymi przepisami

— Obecnéci personelu mongmwego przy kontroli w ramach odbioru
koncowego

— Montaz urzadzenia dwigowego

— Oéwietlenie szybu zgodnie z zasadami bezpigsizea dla konstrukcji i
montau dzwigdw

— Roztadunek i transport exi dzwigu na placu budowy

— Jednorazowe oczyszczenieggdzenia po zakiczeniu montau

— Alarm do pomieszczenia (sala obstugi)

- Wylgcznik gtowny dwigu wedtug aktualnie obowzujacych przepisow

— Niezlkxdne uzgodnienia i odbiory

— Uruchomienie

— Oddanie do zytkowania

Rozwigzania techniczne stanoywe podstaw do wykonania tych Robot gs
przedstawione w Dokumentacji Projektowej

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikaogichinicznej $ zgodne
z obowgzujagcymi odpowiednimi normami i ST — 0 ,Wymagania ogdlin

1.5. Ogolne wymagania dotygee robot budowlanych.

Ogdlne wymagania dotygeze robot budowlanych zgodne z wymaganiami ST — O
~Wymagania ogélne”.
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1.5.1. Dokumentacja.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy.
Zabezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganidmi &, Wymagania ogolne”.

1.5.3. Ochrona przeciwpgarowa.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.4. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.5. Bezpieczastwo i higiena pracy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.6. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.7. Ogrodzenia.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.8. Zabezpieczenie intereséw 0s0b trzecich.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WELA SCIWO SCI WYROBOW BUDOWLANYCH.

2.1. Ogoblne wymagania dotygze materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.1.1. Parametry dwigu.

Urzadzenie dwigowe o0 napdzie hydraulicznym Cibes A5000 zgodne z ngiPiN-
EN81.2 o udwigu 400kg / 4 osoby; predka 0,15m/s; przelotowe; max. wysakb
podnoszenia do 13m z ohohym podszybiem i nadszybiem.

Szyb samoniy, montowany na miejscu z przygotowanych pamnelidnych
elastycznymi, natmymi katownikami.

Drzwi panelowe, systemowe ze stali nierdzewnej #@upetne, szklone, wyposane
w samozamykacz. Drzwi na poziomie po przeciwlegfignie.

Zgodnie z europejskimi przepisami (EEC Machineryebiive) platforma wyposana
jest w przyciski stergce o wymiarach 75x55mm, wymageg statego nacisku, aby
dzwig jechat. Kady przystanek wypogany jest w kasetwezwa. Podwietlany pulpit
sterupcy wyposaony jest w przycisk stop i przycisk wzywania pomocy

W przypadku przerwy w dostawiegpiu automatycznie weza s¢ zasilanie awaryjne z
akumulatora, pozwalage wezwé pomoc. Sprowadzeniedigu w wypadku zaniku
napkcia lub awarii odbywa giprzy pomocy korby usytuowanej na naguej
kondygnacii.

Materiaty naley przechowywa w magazynach suchych, przewiewnych,
zabezpieczonych przez opadami atmosferycznymi.
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3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN.
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w specyfikacji technicznej OST.
Przy wykonywaniu robotdalacych przedmiotem niniejszej specyfikacji technigzne
wystepuje nasfpujacy sprzt: narzdzia i sprzt do robot zwazanych z monteem
urzadzenia dwigowego

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU.

4.1.0g06lne wymagania dotygee transportu
Do przewozu urgdzenia aywat pojazdow samochodowych uilioviaj gcych
zabezpieczenie wyrobu przed wptywem warunkéw atargsgnych i uszkodzeniem.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT.

5.1. Uwagi ogdlne.

Montaz i dostawa dwigu osobowego dostosowanego do potrzeb o0séb
niepetnosprawnych , bez maszynowni. Odbiory i uomsienie dwigu, oddanie do
eksploatacji wykonazgodnie z wytycznymi producenta gdzenia.

6. DZIALANIA ZWI AZANE Z KONTROL A BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoi.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.2. Sprawdzenie prawidtowo wykonania montdu urzgdzenia.

Sprawdzenie mocowiaw trakcie odbioréw cgciowych przed zakryciem.
Sprawdzenie jakei materiatdow i elementow. zachowanie zatetechnologicznych i
zgodndci z projektem.

Sprawdzenie sprawRloi urzagdzenia

Sprawdzenie jalk@i zastosowanych materiatéw i elementéw.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
BUDOWLANYCH.

7.1.0g6Ine zasady Przedmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

7.2.0g6lne zasady Obmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1.0gblne zasady odbiorow Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8.2.Szczegbtowe zasady odbioru robat.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
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Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagjuzgodnieniami Zamawiggego, jeeli
wszystkie pomiary i badania w punkcie 6 daty poaytg wyniki.

Odbior powinien by potwierdzony protokotem i winien zawiéra

ocerg wynikéw bada, wykaz wad i usterek ze wskazaniemaiwosci ich usungcia,
informacg dotyczca odbioru robdét zanikagych lub ulegajcych zakryciu.
Wykonawca przekee Inwestorowi wszelkie dokumenty i uzgodnieniagzaane

z uruchomieniem i oddaniem daytkowania.

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ ACYCH.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

10.2. Dokumenty zwgzane.
- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budawd-montaowych tom |
~Budownictwo Ogodlne”
— Zalecane normy:
* Maja zastosowanie wszystkie zwane z tym tematem normy polskie (PN)
i brarzowe (BN),

Przedmiotowe opracowanie jest chronione prawenrskito — ustawa z dnia 4 lutego 1994r (Dziennik wsta
24 z dn. 23 lutego 1994r). Zwielokrotnianie egzeampy, odsprzeda lub jakiekolwiek inne wprowadzenie do
obrotu oraz opracowanie bez zgody autoréw jestarabne
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