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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolhe

1.2. Zakres Specyfikacji.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t budowlano-mondavych wymienionych w punkcie 1.1. i
dotycz instalaciji:

instalacja przywotawcza

instalacja CCTV

instalacja okablowania strukturalnego LAN
instalacja domofonowa

instalacja kontroli dogpu

1.3. Zakres robot ohjtych Specyfikaaj.
W ramach prac remontowych przewiduje isastpujacy zakres robot:

Montaz korytek, rurek PCV
Ukladanie, wciganie przewodow
Montaz urzdzen

Uruchomienie systemu

Rozwigzania techniczne stanoywe podstaw do wykonania tych Robot gs
przedstawione w Dokumentacji Projektowej

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikaogichinicznej $ zgodne
z obowgzujgcymi odpowiednimi normami i ST-0 “Wymagania ogolne”

Pojecia podstawowe:

Strona

Okablowanie pionowe (wewatrz budynku) - kable miedziane lubli
swiattowody ul@one zazwyczaj w gidbwnych pionach (kanatach)
telekomunikacyjnych budynkow, realizog pohczenia pomidzy punktami
rozdzielczymi systemu.

Punkty rozdzielcze - miejsca lgdace weztami sieci w topologii gwiazdy,
stuzace do konfiguracji paczen. Punkt zbiegania siokablowania poziomego,
pionowego i systemowego. Zazwyczaj gromgdgrzt aktywny zarzdzapcy
siech (koncentratory, przetzniki itp.). Najczsciej jest to szafa lub rama 19-
calowa o danej wysokoi wyrazonej w jednostkach U (1U=45 mm).
Okablowanie poziome z¢é¢ okablowania pomidzy punktem rozdzielczym,
a gniazdem zytkownika.

Gniazda abonenckie punkt przyhczenia aytkownika do sieci strukturalnej
oraz koniec okablowania poziomego od strouytkownika. Zazwyczaj $to
dwa gniazda RJ-45 umieszczone w puszce lub kokahewym.

Pofaczenia systemowe oraz terminalowe pofgczenia pomidzy systemami
komputerowymi a systemem okablowania strukturalnego
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Pofaczenia telekomunikacyjne budynkéw -czesto nazywane okablowaniem
pionowym medzybudynkowym lub okablowaniem kampusowym. Zazwycza
realizowane na wielowtoknowym zewtnznym kabluswiattowodowym.
kabel krosowy— jest to gitki kabel zakéczony z dwoch stron atzem (RJ45,
KATT, ST, SC), shagcy do wykonywania patzen w punkcie
dystrybucyjnym (np. pomdzy urzadzeniem aktywnym, a panelem z
zakaczeniami okablowania poziomego).
kabel przytaczeniowy- jest to getki kabel zakéczony z dwoch stron atzem
(RJ45, ST,SC), shacy do wykonywania patzer pomkdzy punktem
abonenckim, a ugdzeniem aktywnym zytkownika (kary sieciows,
telefonem, drukarksieciows).
System kontroli dosgpu  System ograniczggy poruszanie i
0s6b obcych po obiekcie z aiwoscig
wydzielenia stref dogiu dla os6b
uprawnionych
Kontroler System Uktad sterugcy poprzez czytnik kar
zblizeniowych uktadami wykonawczymi np.
elektrozaczepami
Czytnik kart zbli zeniowych Uktad ktéry odczytuje dane kart magnetycznych
I przekazuje dalej informacje do gdzen
wykonawczych i rejestrggych prae systemu
karta zblizeniowa element KD ktérej zadaniem jest przgkamie
zapisanego w niej kodu do czytnika, dalej do
systemu i sprawdzenie uprawfiéla zapisanego
w nim kodu.

1.5. Ogolne wymagania dotygee robot budowlanych.

Ogdlne wymagania dotygeze robdt budowlanych zgodne z wymaganiami ST — 0O
~Wymagania ogélne”.

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WLA SCIWO SCI WYROBOW BUDOWLANYCH.

2.1. Materiaty do wykonania instalaciji.
instalacja przywotawcza

v’ zasilacz stabilizowany 12 V

v lampa sygnalizacyjna

v’ przycisk kasujcy

v panel pocigany

v' kabel YTKSY 1x4x1

v rurka winidurowa karbowana peszel fi 22 mm
instalacja CCTV

v’ zasilacz UPS 1,5 kW

v" kamera kolorowa CCTV z pédietlaczem podczerwieni
v" kamera koputkowa wysokiej rozdzielcoo
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v" monitor 19”

v kabel RG6

v kabel UTP kat. 5e

v' rura winidurowa gtadka RL fi 22 mm
instalacja okablowania strukturalnego LAN
v szafa dystrybucyjna GPD 42U
szafa Rack 9U

Panel krosowy 24xRJ45 ; 48xRJ45
Switch 24 portowy

Gniazdo komputerowe 2xRJ-45
Kabel UTP kat.5e

Rura winidurowa gtadka RL-20

AN N N N N

Rura ostonowa karbowana peszel fi 22
v Korytko kablowe X-100

instalacja systemu multimedialnego

v' Wzmacniacz radiogztowy

Projektor

Ekran projekcyjny

Kolumna gténikowa

Mikrofon bezprzewodowy

Gniazdo gténikowe

Maszt antenowy na dachu, antena radiowa UKF-FMIdipo
Kabel RG6

Kabel mikrofonowy SPRC235

Rura winidurowa gtadka RL-22

AN NNV N N NN

<

instalacja domofonowa

v' Panel domowy wewgtrzny i zewrtrzny
v Aparat odbiorczy domofonu

v' Kabel YKSY 27x1

v' Kabel YTP kat. 5e

v" Rura winidurowa gtadka RL-22

v' rurka winidurowa karbowana peszel fi 22 mm
instalacja kontroli dostepu

v' serwer KD, oprogramowanie systemowe
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<

centrala KD

akumulator bezobstugowy 12V/12 Ah
czytniki kart

czujka drzwi

przycisk wyfgcia

przewod RS 485

przewod YTKSY 1x2x0,5

Rura winidurowa gtadka RL-22

AN NN VT VU N NN

rurka winidurowa karbowana peszel fi 22 mm

Wszystkie urzdzenia powinny posiadaaktualne swiadectwo dopuszczenia do
stosowania.

2.2.Materiaty nieodpowiadajce wymaganiom jaksciowym.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Materiaty dostarczone na plac budowy amgle@rzechowywa w pomieszczeniach
zamknetych i suchych.

2.4. Transport materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1).Wykonawca powinienaywac tylko takiego sprgu i maszyn ktore
gwarantuj wiasciwg realizacg robot. Sprzt musi by zaakceptowany przezAyniera.
2).Do obstugi sprgu powinni by zatrudnieni pracownicy posiaday odpowiednie
kwalifikacje i sta pracy.
3).Zastosowanie spgts powinno wynika z technologii prowadzenia robot

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT.

5.1.Wymagania ogolne.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
Wykonawca przedstawi dynierowi do akceptacji projekt organizacji i harnegnam robot.

5.2. Rozpocecie robot
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Przed rozpoeziem montau Kierownik robot powinien stwierdg, ze:

obiekt odpowiada warunkom zgodnym z przepisami ieezgistwa pracy do
prowadzenia robot instalacyjnych elementy budowdimastrukcyjne majce wptyw

na monta instalacji odpowiadajzatazeniom projektowym.

Firma wykonujca prace instalacyjne powinna posiadadpowiedni certyfikat
producenta systemu, ktory umlizvi po zakmczeniu prac otrzymanie oldlenej

gwarancji na wykonany system.

5.2.1. Instalacja okablowania

1).Trasy prowadzenia przewodow transmisyjnych akabhia poziomego oraz kabli
szkieletowych okablowania pionowego ngle skoordynowa z istniepcymi i
wykonywanymi instalacjami w budynku m.in. dedykowamstalacja elektryczna,
instalacja elektryczna ogolna, instalacja centigdnegrzewania, wody, gazu itp.
2).Wszystkie kable sygnatlowe powinny¢hyznaczone numerycznie, w sposob trwaty,
tak od

strony gniazd sygnatlowych w punktach pgeeeniowych uaytkownikbw oraz na
panelach w

punktach dystrybucyjnych

3).Instalacje uktadaw korytach kablowych, listwach instalacyjnych, kach PC
przeznaczonych dla instalacji teletechnicznej.

4).Wszystkie metalowe egci (drabinki, koryta kablowe, szafy dystrybucyjne)
moggce znaleéc

sic pod napjciem w warunkach zakioceniowych, nale polaczye przewodem
miedzianym z gtownym zaciskiem uziemigym. Rezystancja uziomu nie powinna
by¢ wieksza od 1

5).Przy ukfadaniu kabla nie dopuszéz#o zgecia kabli pod kt wiekszym ni 90,
oraz nie dopuszazdo zaciskania gsiopasekdczeniowych na przewodach.
6).Laczenie kabli miedzianych w gniazdkach logicznyghunktach dystrybucyjnych
wykonywa zgodnie z zaleceniami EIA/TIA 568B.

5.2.2. MontaZ urzgdzei

1).Montaz urzgdzen nalezy wykona zgodnie z dokumentacji dostarczonymi DTR dla
poszczegoblnych elementow systemu.

5.2.3. Montaz centrali

1). Monta urzagdzenia nalgy wykona zgodnie z dokumentagj dostarczoa DTR

5.2.4. Ochrona przeciwporgeniowa dodatkowa

» Jako ochroa przeciwporaeniowg dodatkowy nalery stosowa Szybkie
Wytgczanie Zasilania zgodnie z PN-E-05009/414rpéjsz jej nowelizac).

» Wszystkie metalowe ezci mogice znale¢ sie pod napgciem w warunkach
zaktoceniowych, naley polaczy¢ przewodem miedzianym z gtdwnym
zaciskiem uziemiagym.
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6. DZIALANIA ZWI AZANE Z KONTROL A BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoi.

Kontrola jakdci robét polega na sprawdzeniu:
— Zgodnaci wykonania robot zgodnie z Dokumentaéjrojektows, ST i poleceniami
Inspektora Nadzoru;

Podczas prowadzenia Robo6t Inspektor Nadzoru magodmakontroli wszystkich etapow
realizacji prac, a tale sprawdzenia jakoi i pochodzenia stosowanych materiatow.

6.2.Certyfikaty i deklaracje.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.3.Dokumentacja budowy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.4. Kontrola jakaci materiatdw i wyrobow.

— Kontrola jaksci polega na sprawdzeniu, czy dostarczone maternakyyroby
posiadaj aktualm Aprobat Techniczi, Certyfikat Zgodnéci lub Certyfikat na Znak
Bezpieczastwa.

— Woyniki odbioru materiatdw i wyrobéw powinny bykazdorazowo wpisane do
dziennika budowy.

6.5.Kontrola jak@ci robot

6.5.1. Warunki przysgpienia do bada

1).Wykonawca robét powinien dostarézyinzynierowi projekt powykonawczy
Instalacji
Teletechnicznej z naniesionymi zmianami w trakeykonania robo6t

Badania naley przeprowadz w nasgpujacych fazach:

* przed zamknriciem koryt, stropéw podwieszonych przed

e zamurowaniem prz&} przewoddéw przez przegrody budowlane oraz po
wciaggnieciu kabli do kanalizacji kablowe]

* po ukaczeniu montau urzdzenia

* W okresie gwarancyjnym

6.5.2. W zakresie robot Instalacji Teletechnicznej
1).Zgodnd¢ przebiegow kablowych z dokumentagjrojektows (uwzgkdniajgc inne

media).Wszelkie odgpstwa powinny b§ uzgodnione z liynierem.
2).Sprawdzenie zgodio zastosowanych materialdw z dokumenigepjektows.
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3).Poprawné¢ wykonania instalacji sieci sygnatowej powinnacbgotwierdzona
pomiarami statycznymi i dynamicznymi wé&wosci poszczegoélnych torow, Nate
przeprowadzs testy okablowania dla wszystkich punktowgeaeniowych. Dladczy
swiattowodowych nalgy przeprowad@ pomiary tlumiennéci zgodnie z
wymaganiami odpowiednich standardow  (dwukierun&geomiary sygnatem w
dwéch oknach transmisjVszystkie raporty z pomiarow powinny zastaolczone
do dokumentacji powykonawczej i przekazane inwestor

4).Prawidtowe i zgodne z dokumentaognaczenie przewodow.

6.5.3. W zakresie rob6t monta urzgdzei

1).Sprawdzenie zgodsa miejsca montau uradzer z dokumentacja projektaw
2).Sprawdzenie poprawfm montau i dziatania urzdzen zgodnie z warunkami
technicznymi wykonania i monta oraz instrukcjami dostarczonymi przez
producentow DTR

3).Sprawdzenie skutecziwd ochrony przeciwpotgniowe] oraz paiczen
wyroéwnawczych.

4).Sprawdzenie poprawé uziemienia oraz wynikow pomiaréw

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT.

7.1.0g6Ine zasady Przedmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

Jednostkami obmiarwys
Przewody, korytka, listwy, rurki 1 mb
Urzadzenia 1 szt

W przypadku robét zanikgych obmiar winien by wykonany w trakcie trwania prac
wykonawczych i jego wyniki naly umiesci¢ w protokole odbiorowym, ktory natg
zachowa do odbioru kacowego.

7.2.0g6lIne zasady Obmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH.
Wystepuja nastpujace rodzaje odbioréw:

8.1.0dbidor mgdzyoperacyjny robét poprzedzaych wykonanie Instalacji
Teletechnicznej

Odbiory medzyoperacyjne $ elementem kontroli jaksi robot poprzedzagych
wykonanie instalacji i w szczegolém powinny im podlegaprace, ktdrych wykonanie
ma istotne znaczenie dla realizowanej instalagji, ma nieodwracalny wptyw na
zgodne z projektem i prawidtowe wykonanie elementgyinstalacii.

Odbiory medzyoperacyjne naky dokonywa& szczegollnie, jeeli dalsze roboty édula
wykonywane przez innych pracownikow.
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Odbiory medzyoperacyjne naky przeprowadzg przyktadowo w stosunku do
nastpujacych rodzajow robot:

Montaz okablowania

Po dokonaniu odbioru ruzyoperacyjnego natg sporzdzi¢ protokét stwierdzajcy
jakos¢ wykonania robét oraz potwierdzay ich przydatné& do prawidiowego
wykonania instalacji. W protokole nalejednoznacznie identyfikowtamiejsca i zakres
robét obgtych odbiorem.

W przypadku negatywnej oceny jakd wykonania robot albo ich przydatuw do
prawidiowego wykonania instalacji, w protokole rgleokresli¢ zakres i termin
wykonania prac naprawczych lub uzupelmgch. Po wykonaniu tych prac naje
ponownie dokonaodbioru m¢dzyoperacyjnego.

8.2.0dbidr techniczny kécowy instalacii

Instalacja powinna k& przedstawiona do odbioru technicznegondawego po
spetnieniu nagpujacych warunkow:

» zakmczono wszystkie roboty mor#awe przy instalacji,
* wykonanie oprogramowania systemu (central teleforay
* sprawdzeniu dziatania poszczegolnych uktadow system

Przy odbiorze kacowym instalacji naley przedstawd nastpujace dokumenty:

» projekt techniczny powykonawczy instalacji (z namaymi ewentualnymi
zmianami i uzupetnieniami dokonanymi w czasie buglow

* dziennik budowy;

* potwierdzenie zgodroi wykonania instalacji z projektem technicznym,
warunkami pozwolenia na budewprzepisami;

» obmiary powykonawcze;

* Raporty z pomiaréw statycznych i dynamicznych dhamienndci

* powinny zosta dolgczone do dokumentacji powykonawczej

» protokoty odbiorow mgdzyoperacyjnych

» protokoty wykonanych badaodbiorczych

» dokumenty dopuszczgje do stosowania w budownictwie wyroby budowlane,
z ktérych wykonano instalagj

» dokumenty wymagane dla udzex podlegajcych odbiorom technicznym

* instrukcje obstugi i gwarancje wbudowanych wyrobdéw

* instrukcg obstugi instalacji

W ramach odbioru kecowego nalgy:
» sprawdzt czy instalacja jest wykonana zgodnie z projekteammicznym

powykonawczym
» sprawdz¢ protokoty odbiorow midzyoperacyjnych

Strona 10



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
ST —15. INSTALACJE TELETECHNICZNE

sprawdzé protokoty zawierajce wyniki badé odbiorczych
uruchomé instalacg, sprawdzt osiganie zakladanych parametrow.

Odbiér kaicowy kaczy sk protokolarnym przegiem instalacji strukturalnej do
uzytkowania lub protokolarnym stwierdzeniem braku ygi@owania instalacji do
uzytkowania, wraz z podaniem przyczyn takiego stwaerda.

Protokét odbioru kAcowego nie powinien zawiergpostanowié warunkowych. W
przypadku zakiaczenia odbioru protokolarnym stwierdzeniem brakaygotowania
instalacji do uaytkowania, po usugciu przyczyn takiego stwierdzenia naje
przeprowadzi ponowny odbior instalacji. W ramach odbioru ponegm naley
ponadto stwierdZi czy w czasie pomdzy odbiorami elementy instalacji nie ulegty

destrukcji spowodowanej korazj zamarzrgciem wody instalacyjnej lub innymi
przyczynami.

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ ACYCH.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

Roboty instalacyjne dla wykonania okablowania matip wg ceny obmiaru, ktére
zawiera:

wykonanie rob6t przygotowawczych

zakup i dostaw materiatow

wykonanie prac przygotowawczych: tyczenie trasykonanie przeg przez
przegrody

utozenie i czenie rur, listew, koryt

wcigganie i uktadanie przewodow

przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w ST

Roboty instalacyjne dla mortairzadzen ptatne § wg obmiaru na podstawie ceny
jednostkowej, ktéra zawiera:

zakup i dostaw materiatow

wykonanie robét przygotowawczych

monta urzadzen

przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w ST.

Po zakaczeniu wszystkich prac nalguprztna¢ miejsce pracy.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”

10.2. Dokumenty zwgzane.

— Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnicdO(2r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadbaudynki i ich usytuowanie
(Dz. U. Nr 75, poz. 690 z gaiejszymi zmianami).
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Wytyczne projektowania instalacji okablowania stuklnego
wiasciwe dla producenta komponentéw okablowania strnaktego
ANSI/EIA/TIA-586 wraz z dodatkami TSB-36 i TSB-40,lSO 11801-
Miedzynarodowa norma dotygze wymaga dla okablowania teleinformatycznego.
Zalgcznik nr 23 do rozposzlzenia Ministra Bcznaci z dnia 4wrzénia 1997r.
~Wymagania techniczne na okablowanie strukturalne
EN 50167+9 - Europejska norma dotyce wymaga dla okablowania
teleinformatycznego.
Zalecane normy:

* Maja zastosowanie wszystkie zwane z tym tematem normy polskie (PN)

i branzowe (BN),

Przedmiotowe opracowanie jest chronione prawenrskito — ustawa z dnia 4 lutego 1994r (Dziennik wsta
24 z dn. 23 lutego 1994r). Zwielokrotnianie egzeampy, odsprzeda lub jakiekolwiek inne wprowadzenie do
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