s
corematic

p

COREMATIC

ul. Lipowa 12

44-102 Gliwice

tel./fax O (prefix) 32-7505268

e-mail: biuro@corematic.net
www.corematic.net

METRYKA PROJEKTU

INWESTOR: UZDROWISKO RYMANOW" S.A.
UL. ZDROJOWA 48,
38-481 RYMANOW ZDROJ
INWESTYCJA: TERMOMODERNIZACJA ORAZ PRZEBUDOWA

| ARANZACJA WNETRZ BUDYNKU SANATORIUM
"GOLABEK"

ADRES INWESTYCJI:

UL. ZDROJOWA 53
38-481 RYMANOW ZDROJ

JEDNOSTKA RYMANOW ZDROJ
EWIDENCYJNA:
OBREB: RYMANOW ZDROJ 0014
NR DZIALKI: 416/6
JEDNOSTKA COREMATIC — JAROSEAW PIERZCHAWKA
PROJEKTOWA: UL. LIPOWA 12

44 — 100 GLIWICE
STADIUM: SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |

ODBIORU ROBOT

NUMER SPECYFIKACJI ST-2
TECNICZNEJ:
TYTUL STOLARKA
PROJEKTOWAL.: dr inz. arch. Justyna JUROSZEK

nr upr. 23/SLOKK/2017
[SL-1764]

Gliwice, 05.2017 r.




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
ST —2. STOLARKA

SPIS TRESCI
I 074 31 ol o [cTo ] - NS 3
1.1 Przedmiot Specyfikacji TECHNICZNE]. .......oieeiiiiie e 3
1.2. ZAKIES SPECYTIKAC]I. «.eiiiueeeeiieeeeee e et sttt et e e e s e e e e e e e e 3
1.3. Zakres robot olgtych Specyfikagy. ......coooeeeieeiiii i, 3
1.4, OKreslenia POUSTAWOWE. ..........euiiiiieeeiiimrreeei et e e e e e e e e e e e e 3
1.5. Ogolne wymagania dotygee robot budowlanych. ............cccvvviiiiiecccciee e 3
1.5.1. DOKUMENTAC]A. ....vvvvvvviiiiiiiiiiiiiiii i crrees e e s e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e aa e e e e e e e e e et e aaaaaaaiaesaaaaaaaaaaeeas 3
1.5.2. Zabezpieczenie Terenu BUAOWY. ..........ooiiceceeeeiiiiiiiiiiiiii e annennnes 3
1.5.3. OCNIrONA PrZECIWEEIOWAL. ......ooeeviieeeeeeeeee e e s s e+ 44 e et e e e e e e e neeeeaeeas 3
1.5.4. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania RODOL. .......co.eciiiiiiiiiiiieiiieeee e, 3
1.5.5. BezpieCZAStWO i NigIENA PraCy. .......cccieiiiieieiis s mmmmmn e e e et a e 3
1.5.6. Zaplecze dla potrzeb WYKONAWCY. ............cemmeceeeeiiaiiiiiieiee e e e eeeeene s 3
1.5.7. (@0 fo = o 1 - 4
1.5.8. Zabezpieczenie interesOw 0SOD trzeCiCh......cceeeeieeeieiiee 4
2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH.................. 4
2.1 Ogolne wymagania dotygze MateriatOW. ............coeviiiiieiiiiis e 4
2.2. Przechowywanie i skladowanie materiatOW. ....cccceeeveevveviiiiivieiiiiiiiieiiiveeeeee e 4
2.3. LI T EST 00T A g F= U= = 0 4
2.4. Rodzaje wykorzystywanych materiatOw. ........ccccceei i 4
24.1. Stolarka drZWIOWAL ........coooiiiii oo s e eneennee 4
2.4.2. (@4 - VOO PPOPPPRTPPRN 5
2.4.3. Kraty ZEWIBIIZNE. ....iiieiiiieieeeeeeeeeeee et ettt snnesnee s n e rnnnnneeeeee s 5
24.4. KIEPY YMOWE ...ttt et s ae e e e neaeeaeaeeeaeeeees 5
3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRETU | MASZYN. ..ottt eeee e 5
4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU. ......ccoviieeiieeeeieeeeeeeeeenee e 5
5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT. ...c.ocviiveieeetecteeecemeem e 6
5.1. 0Ogolne zasady wykonywania RODOL. ..o 6
5.2. Whbudowanie stolarki drzwWiOWE]. ...........uuuimmeeeeeeiiieiieeeeeeee e 6
5.3. Wbudowanie stolarki okiennej i klap dymowych.................ccc 6
5.4. 1[0 g1 7= N = | PR 7
6. DZIALANIA ZWI AZANE Z KONTROLA BADANIAMI ORAZ ODBIOREM WYROBOW |
ROBOT BUDOWLANYCH. ...ttt ettt e ettt a e eaeeaeeteaensnssssesteseeenansanesreanes 7
6.1. Ogolne zasady KONtroli JAKOI. ..........cooouiiiiiiiiiiiieii e 7
6.2. Certyfikaty | deKIaracje. .....cccooeiiieiii e 7
6.3. Dokumentacja BUdOWY. ... 7
6.4. Kontrola jakéci materialOw i WYroDOW. ...........cuuiiiiiiceeee e 8..
7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT BUDOWLANYCH....... 8
7.1. 0golne zasady Przedmiaru RODOL. ... 8
7.2. Ogolne zasady Obmiaru RODOL. .........coiiiieeeeeeiiee e e 8
8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH. ...cooiuiitiiieieeeeeeee ettt eaea et nsennnense e 8
8.1. Rodzaje odbiordw RODOL. ... 8
8.2. Odbidr Robot zanikapych i ulegajeych zakryCiu. .........ooooovvviiiiiiiiiiees e 8
8.3. (@ 0| oo g X 5 To 0111 VS 8
8.4. Odbidr montau stolarki i Klap dymOWYCh. .......ueuiiiiicieeeei e, 8
8.5. Badanie jakeCi WhUAOWANIA. .............vvuriririirrriess e eeeeeeeeaaeeaaasaaaaaaaaseeaseesseeeseeeeens 8
8.6. (@ 0| o] o g X = | S PPPPPPPERRPR 8
9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH. ....c.ccocovevvereee. 9
10. DOKUMENTY ODNIESIENIA. .. .ottt sttt e e e e e rnnene e e e e e sane 9
10.1. Dokumentacja ProjeKtOWAL. .........ccoiiiiiii e 9
10.2.  DOKUMENLY ZWAZANE. .....uuiiiiiieaee e ae e e e e e e e e e e e e e e e e e e et et e et e eeeeeeeeeeeeeeeeeeeeseeesseesnennnnneens 9

Strona 2



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
ST —2. STOLARKA

1. CZESC OGOLNA.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolhe

1.2. Zakres Specyfikacji.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.3. Zakres robét ohitych Specyfikagj.
W ramach prac remontowych przewiduje isastpujacy zakres robot:

— Osadzenie krat zewtrznych w miejscu wygpowania istnigjcych.
— Montaz okien potaciowych w dachu.

—  Wymiana wszystkich drzwi zewtrznych i wewgtrznych.

— Wymiana okien w loggi.

— Wstawienie nowych drzwi wewtrznych.

Rozwigzania techniczne stanaye podstaw do wykonania tych Robét grzedstawione
w Dokumentacji Projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacgchinicznej $ zgodne
z obowgzujacymi odpowiednimi normami i ST — 0 “Wymagania ogdin

1.5. Ogblne wymagania dotygze robét budowlanych.

Ogodlne wymagania dotygee rob6t budowlanych zgodne z wymaganiami ST — O
~Wymagania ogolne”.

1.5.1. Dokumentacja.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy.
Zabezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganidmi &, Wymagania ogolne”.

1.5.3. Ochrona przeciwpgarowa.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.4. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.5. Bezpieczaéstwo i higiena pracy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.6. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
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1.5.7. Ogrodzenia.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.8. Zabezpieczenie intereséw 0sob trzecich.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WELA SCIWO SCI WYROBOW BUDOWLANYCH.

2.1. Ogolne wymagania dotygze materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.3. Transport materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.4. Rodzaje wykorzystywanych materiatow.

2.4.1. Stolarka drzwiowa.
Zgodnie z zaleceniami ZUAT-15/111.13/20QBrzwi rozwierane zewgirzne”.

Klasa Kategotia o .
drzwi warunkow" Objasnienie Przykfad zastosowania
eksploataciji
- budynki mieszkalne wielorodzinne
. powyzej 5 kondygnaciji;
EZ;ZSV;/(') U;Z))r/\z/\:a?/caenie - budynki Ltytgczndci publiczr!ej 0
nieost’ra'nie gdzie duzym natzeniu ruchu ( dize blurg,
istnieje dlie, urzedy, szkoty, przedszkola, szpitale
3 Ciezkie prawdopodobigstwo przychodnie, hotele itp.), budynki
wypadku lub zamieszk_ania zbiorowggo, dqmy
niewlaiciwego studenckle, domy rencistow, internaty,
uzytkowania koszary 'tp'):
- magazyny i zaktady przemystowe 2
wykwalifikowanym personelem

Drzwi aluminiowe i drewniane / z przeszkleniem zhev kolorze RAL 7040 .
Minimalna szerok& przegcia wswietle: 90cm.

Wyposaone w: samozamykacz oraz zamek.

Wspotczynnik przenikania ciepta drzwi<t,3 W/nfK.

Skrzydta drzwiowe - zaopatrzone w zamki kulowetep#owe, pochwyty i
samozamykacze.

Uwaga:

Wymiary drzwi ustalono na podstawie pomiardw inveeyiracyjnych w swietle
wyprawionychscian bez dokonywania odkrywek zabudowanej stold?kzed realizagj
zamoéwienia nabtey dokona& szczegdtowych pomiaréw przez Wykonawobot.
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2.4.2. Okna.

Wg wymaga zawartych w: PN — EN 14351 — 1 ,,Okna i drzwi —marwyrobu,
wiasciwosci eksploatacyjne cz.1: okna i drzwi zesimane bez wisciwosci
dotyczcych odpornéci ogniowej i/lub dymoszczeldoi”.

> llos¢, wymiary, podziat i sposéb otwierania — zestawisnDokumentaciji
Projektowej.

Okna PVC, biate.

Sposob otwierania — rozwieralne i rozwieralno —ylioé .

Szklenie wktadkami zespolonymi o wspoétczynniku pikania ciepta dla
catego okna U = 0,9 W/m2K.

Okna zaopatrzone w nawietrzaki higrosterowalne.

W skrzydtach uchylno — rozwieralnych okucia z mikemtylacp i blokady
btednego potaenia klamki.

YV VVYVY

Uwaga:

Wymiary okien ustalono na podstawie pomiaréw inweyracyjnych w $wietle
wyprawionychscian bez dokonywania odkrywek zabudowanej stold?kzed realizagj
zamowienia naley dokond& szczeqgotowych

2.4.3. Kraty zewmrtrzne.

Kraty stalowe kute,
Profile kwadratowe,

2.4.4. Klapy dymowe

Sposoby rozmieszczenia klap dymowych élae norma PN-B-02877-4 Instalacje
grawitacyjne do odprowadzania dymu i ciepta”
Podstawowe zasady projektowania i mantaaktadag:

« rébwnomierne rozmieszczenie klap na potaci dacheafg) stanowicego stref
pozarowg przy uwzgednieniu zasady 1 klapa nazie 200m2 powierzchni.

« zachowania odlegkai:
7,0 m - o&kcian dziatowych
5,0 m - okcian oddzielenia p/po
2,5 m - o&kcian zewsgtrznych

+ wzajemne odlegkei miedzy klapami nie mogbye:
o mniejsze ni suma dtaszych bokow ludrednic obu klap
o Wwiegksze nk 20m
3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
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5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT.

5.1.0godlne zasady wykonywania Robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robgbdnie z umow oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdbw i wykonywanych Roboét, izh zgodnéé
z Dokumentagj Projektovs, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Naazor

5.2.Wbudowanie stolarki drzwiowej.

Wbudowanie écieznic w mury grube — odleg#é miedzy punktami mocowania

oscieznicy nie powinny by wigcksze nk 75 cm, a maksymalne odlegbd od naray
oscieznicy — nie weksze nk 30 cm.
Przy montau wykonczenie listew - zgodnie z zaleceniami producenta.

5.3Wbudowanie stolarki okiennej i klap dymowych.

» Przed osadzeniem stolarki i klap dymowych makeprawdzé doktadndgé

wykonania décieza i stan powierzchni ygarkéw, do ktdrych ma przylega

oscieznica; w przypadku wad w wykonanigaeza lub zabrudzenia powierzchni
nalezy oscieze naprawé i 0czyscic.
Dopuszczalne odchytki wymiarow otworéw okiennych dtolarki okiennej i
klap dymowych podano patej:

Rodzaj sciany i sposob Odchytki, mm Dopuszczalna r@nica
wykonania cécieza Szerokasé Wysokas¢ dtugosci przekatnych, mm
Prefabrykowanéciany L7
wielkowymiarowe, .3 +3 10
wyprawy pocienione
Prefabrykowanéciany
pasmowe, wyprawy +6 4 Nie sprawdza si
pocienione
Sciany murowane, +10 +10 10
wyprawa tynkowa

» Rozmieszczenie punktow zamocowania stolarki okignne

Wymiary zewnetrzne | Liczba . . . .
i . Rozmieszczenie punktow zamocowania
stolarki, cm punktow
Wysokaosé | Szerokasé zvignnoi;o W nadprozu i progu Na stojaku
Do 150 4 Nie mocuje i
Po jednym punkcie w
150+200 6 nadprau i progu w %2 Kazdy stojak w 2 punktach
szerokdci okna w odlegtcci ok. 33 cm od
Do 150 Po 2 punkty w nadpea i | hadpraa i ok. 35 cm od
progu, rozmieszczone progu.
Powyzej 8 symetrycznie w
200 odlegtaciach od pionowej
krawedzi cicieza, rownej
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1/3 szerokéci okna
Do 150 4 Nie mocuje i
Po jednym punkcie w Kazdy stojak w 3 punktach
150+200 8 nadprau i progu w % - w odlegt@ci 33 cm od
szerokdci okna nadpraa;
Powyzej Po 2 punkty w nadpémi i | - W %2 wysokdci;
150 progu, rozmieszczone - w odlegtdci 33 cm od
Powyzej 10 symetrycznie w dolnej czs$ci oscieza.
200 odlegtcciach od pionowej
krawedzi cscieza, rownej
1/3 szerokéci okna

>

>

Ustawienie okna naky sprawdzt w pionie i w poziomie oraz dokoa@omiaru
przektnych. Dopuszczalne odchylenie od pionu i pozioneupowinno by
wicksze nz 2 mm na 1 m wysokai okna, jednak nie wcej niz 3 mm na catej
dtugacici elementdw écieznicy. Odchylenie €cieznicy od ptaszczyzny pionowej
nie maze by wieksze nk 2 mm. Ranice wymiaréw przeinych nie powinny
by¢ wigksze nk 2 mm przy dtugéci przelgtnej do 1, 3mm —-do 2 m, 4 mm —
powyzej 2 m dtugdci przelkgtne;.

Po ustawieniu okna lub klapy dymowej nalesprawdzt sprawné¢ dziatania
skrzydet przy otwieraniu i zamykaniu. Skrzydta pony rozwieré sie
swobodnie, a okucia dziatdez zahamowai przy zamykaniu dociskaskrzydta
do ascieznicy.

Zamocowane okno lub klaglymowy nalezy uszczelni pod wzgédem
termicznym.

Po osadzeniu i zamocowaniu okna aglprzystpi¢ do osadzania systemowych
parapetéw z PVC o wygju jak w Dokumentacji Projektowe;j.

Przy montau wykonczenie listew przyokiennych - zgodnie z zaleceniami
producenta.

Dopuszcza gizakaiczenie parapetéw z gotowych obrydzalepek) PCV

5.4.Mont& krat.
Prace montaoowe elementéw stalowych wykohagodnie z ,\Warunkami
Technicznymi Wykonania i Odbioru Rob6t BudowlanMentazowych. Tom I
Konstrukcje stalowe.” Wydawnictwo Arkady 1988.

DZIALANIA ZWI AZANE Z KONTROL A BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoi.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.2.Certyfikaty i deklaracje.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.3.Dokumentacja budowy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
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6.4. Kontrola jakaci materiatdw i wyrobow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
BUDOWLANYCH.

7.1.0g6Ine zasady Przedmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

Podstawow jednostly przedmiaru dla prac afiijch niniejsa ST jest 1 powierzchni
stolarki.

7.2.0g6lne zasady Obmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1. Rodzaje odbioréw Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8.2. Odbidr Robét zanikarych i ulegagcych zakryciu.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8.3. Odbior kacowy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8.4. Odbior montau stolarki i klap dymowych.

Odbior montau stolarki i klap dymowych obejmuje sprawdzenie:

- Prawidlowdci osadzenia elementéw w konstrukcji budynku;

— Doktadna¢ uszczelnienia @ieznic elementow z daiezami otworow drzwiowych
i okiennych;

- Prawidlowa¢ dziatania elementéw ruchomych i sdzen zamykagcych;

- Zgodna¢ wbudowanych elementéw z Dokumentaeyojektovy.

8.5. Badanie jakeci wbudowania.

W trakcie odbioru naley sprawdzt:

— Stan i wyghd déciezy pod wzgédem rowndci, pionowaci i Spoziomowania.

— Rozmieszczenie miejsc zamocowania i Sposob osale@mentow.

— Uszczelnienie przestrzeni gdizy gsciezami i wbudowanym elementem.

- Stan i wyghd wykonczenia wbudowanych elementéw na zgc@dno Dokumentag
i ST.

- Prawidlowa¢ dziatania cgsci ruchomych elementu.

8.6.0dbior krat.
W czasie wykonywania odbioru najeokresli¢:
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» Sposob kontroli poprawioi wykonania, np. szczegoétowe edktiny wyniku
kontrolnych rob6t i poréwnanie ich z Dokumentgleyojektow, kontrola
wprowadzonych zmian do Dokumentacji wg. zapisow ziebniku Budowy,
kontrola uytych materiatdw zjcznych.

» Sposoéb kontroli prawidtowdgi wykonania, np. dokonanie pomiaréw losowo
wybranych wielkéci mechanicznych (dtugoi pretow, wymiardw i prawidtowséci
przekrojow) oraz wielkéci montaowych

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ ACYCH.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

10.2. Dokumenty zwgzane.

— Warunki techniczne wykonania i odbioru robo6t budmwd-montaowych tom |
.Budownictwo Ogdlne”.

— Zalecane normy:

* Maja zastosowanie wszystkie zywane z tym tematem normy polskie (PN)
I branzowe (BN),

Przedmiotowe opracowanie jest chronione prawenrskito — ustawa z dnia 4 lutego 1994r (Dziennik wsta 24 z dn. 23 lutego 1994r).
Zwielokrotnianie egzemplarzy, odsprzedeb jakiekolwiek inne wprowadzenie do obrotu oogzacowanie bez zgody autoréw jest
zabronione
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